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GPS LogAnalyzer MAvIC

Hiermit mochte ich euch eine kurz Anleitung fiir die Bedienung de GPS LogAnalyzer
anbieten.
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Ich weise noch einmal darauf hin das das Herunterladen, das Installieren und das Verwenden
dieser Software auf eigene Gefahr geschied. Der Autor dieser Software tGbernimmt keinerlei
Haftung fir auftretende Probleme welche im Zuge der Installation auftreten kénnten oder
durch Programmfehler hervorgerufen wurden.

Auch fir eventuellen Verlust der Datenbank-Daten welche durch eventuelle Bugs im
Programmcode oder durch fehlerhaft Programmierung hervorgerufen wurde tGibernimmt der
Autor keinerlei Haftung.

Vorsichtshalber sollten sie von ihrer Datenbank regelmaRBig eine Kopie anfertigen!

Ich werde natiirlich versuchen nach besten Gewissen den Programmcode so zu schreiben
das derartige Probleme nicht stattfinden.

Meine Bitte an Euch.-

Bitte meldet mir diesbeziiglich Fehler oder Ungereimtheiten an der Software wenn ihr dieses
feststellen solltet. Nur mit eure Hilfe und eure Erfahrung , mit dieser Software , ist es mir méglich
darauf zu reagieren.

GPS LogAnalyzer Mavic

Tutorial/Handbuch erstellt von Dieter Teichert, alle Rechte vorbehalten , Copyright 2017 Seite 1



Handbuch | 2017

Der Programmstart

Nach dem starten des GPS LogAnalyzer Mavic wird die Basisansicht des Programms
angezeigt. Diese Ansicht kann nur ganz minimiert werden aber ansonsten nicht anderweitig
einer Verkleinerung unterzogen werden. Eine VergroRerung ist jedoch jederzeit stufenlos
moglich.

Nach dem Programmstart sind natirlich alle Werte genullt, es wurde ja noch keine
Flugdaten geladen.

|
. R R .
Dies wollen wir nun dndern in dem wir das Symbol zum laden einer
Flugdatendatei auf der Toolleiste anklicken. Alternativ konnen diese Funktionen auch Gber
das Men erreicht werden.

Es wird ein Dialogfenster angezeigt aus dem wir bestimmen kénnen welche Datei in den GPS
LogAnalyzer geladen werden soll. In der Regel sollte die Vorgabe zum Auffinden der
Flugdaten bereits bei der Installation in den Einstellungen vorgenommen worden sein.

N » Dieser PC » SICHERUNG (L) » DJIFlugdaten » Diet » v "Diet" durchsuchen »
Organisieren = MNeuer Ordner = » [H o
I Dieser PC 2 MName - Anderungsdatum Typ Grofe

[&=] Bilder bearbeitet mit Datcon _RecordStart 30.03.2017 21:48 Dateiordner

I Desktop DatCon.2.4.5 P3_11_12_Mavic_P4_P4P Dateiordner

Irﬂ TE— E35) FLYD49.csv Microsoft Office E... 20.332 KB

* D 25 FLYOT1.csv Microsoft Office E... 28.388 KB
25 FLYO73.csv Microsoft Office E... 22,768 KB

D Musik &) FLYOT5.csv Microsoft Office ... 5.005 KB

& videos i3] FLY0T78.cov Micrasoft Office E... 14,087 KB

ia SSD_Win10PRO (C:) E35) FLYD84.csv Microsoft Office E... 19.784 KB

- Festplatte 2TE (D:)

o= Filme_FP_1TE (E:)

- 550_1_120GB (F)

- 55D _2_120GB (G:)

- Images_|50 (K:)

- SICHERUMNG (L)

- Kreativ Fut (M:) ¥

Dateiname: | MR ANITERESY ~ | Flugdaten (*.csv) R
Abbrechen

In diesem Dialogfenster werden vorbestimmt nur Datenfiles angezeigt welche im CSV-
Format vorliegen, also dem Dateiformat welches vom Analyzer benétigt wird.

Offnen sie die entsprechende/gewiinschte Datei durch Doppelklick.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Nun werden die Flugdaten in den Analyzer geladen und sofort angezeigt.
Ok, genau gesagt wird immer nur ein Datensatz aus den gesamten Flugdaten angezeigt.
Wie viele Datenséatze geladen wurde kdnnen sie unten neben dem Scrollbalken rechts sehen.

Scrollbalken

2078 «|| & v| 16862

Die Statusleiste

In der unteren Statusleiste des Basisfensters werden folgende Daten von links nach rechts
angezeigt:

; Quelle :  L:ADJI Flugdaten\DietiFLY084.csv DB : vorhanden FW: 01.03.0800 FW-Date: Mar 12017 mciD(SN) : 08RDDBS00101KA LOG'L\?ZMT'LHEQLEJ
Quelle : Pfad und Dateiname der aktuell geladenen Flugdaten
DB: Offen/Vorhanden
Offen, wenn aktuelle Daten noch nicht in Datenbank gespeichert wurde,
Vorhanden, wenn aktuelle Daten bereits in Datenbank existieren

FW: Beim aktuellen Flug verwendete APP-Firmware

Datum der FW: Das Datum der Firmware an welches diese App von DJI freigegeben
wurde.

mclD: Zeigt die Seriennr. des Steuergerates auf der die APP beim Flug lief
Log : Datum und Uhrzeit des aktuellen Fluges

Sobald nun der Scrollbalken mit der Maus bewegt wird oder aber die Animation durch

driicken der Taste - aktiviert wird erfolgt ein kontinuierliches anzeigen aller Datensatze.

Sollten beim Abspielen der Flugdaten Probleme im Flug erkannt werden so werden die
betroffenen Werte hervorgehoben angezeigt. Damit sie dies auch mitbekommen, kénnen sie
in den Programmeinstellungen festlegen das ein Warnton beim Auftreten eines Problems
ausgegeben wird.

Warnton ausgeben

¥ Wamungen akustisch melden E

|C:'-.‘."'.n'inu:h:uws Dling wav -

Sie haben hie die Moglichkeit den Warnton durch setzen eines Hakchens zu aktivieren und
die Art des Warntons selber zu bestimmen. (WAV-Format).

Testen kdnnen sie den Warnton mittels Klick auf das E Symbol.

Tip : Achten sie jedoch darauf das der Ton ziemlich kurz gehalten wird da das animierte
Wiedergeben der Datensatze recht ziigig erfolgt und der Ton dem nicht folgen kénnte.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Die Tool/Werkzeugleiste (Basisfenster)
Dient zum aufrufen der einzelnen Programmfunktionen

Toolleiste

B s {@} ®%®% ej > - . @}fé@ Ll O LR AR L i@s = E,_*:I‘ I Analyse Tx Daten ausblenden [

Erklarung von links nach rechts

o

Laden einer Flugdaten-Datei

Aufrufen des Datenbankmoduls

=
.

Eingabe der manuellen Daten zum aktuellen Flug

Je

Ruft die Programmeinstellungen auf

FnY
e

Schaltet Warnton bei problematischen Werten in den Flugdaten ein/aus
Startet die Schnellanalyse und zeigt einen Kurzbericht an

Startet die Tiefenanalyse und zeigt das Ergebnis als Bericht an.

@ pp0

Offnet das MAP-Fenster mit Ansicht des aktuellen Flugpfades

8-y e

~ | Steuerung der Fluganimation

A

G

"

Offnet eine zusatzliche Ansicht in welcher die Drehung des Kopters angezeigt wird.

"

.

Offnet ein zusatzliches Fenster in welcher die seitliche Neigung des Kopters angezeigt wird
Offnet ein zusatzliches Fenster in welcher die Vor/Riickwértslage des kopters angezeigt wird

Erlaubt das Auswahlen der Energiediagramme

Erlaubt das Auswéahlen der Motor/Leistungsdiagramme

Tl

Erlaubt das Auswahlen der

Erlaubt das Auswahlen der Steuerungsdiagramme

E &

Erlaubt das Auswahlen der Streckensiagramme

| Elaubt das Auswahlen der Sontigen Diagramme
GPS LogAnalyzer Mavic
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== (Offnet das Fenster der RC Steuerung

=

Offnet das Fenster zur visuellen Ansicht der Akkudaten
E1:':B
-

Analyse 1x

Offnet das Fenster fir die visuelle Ansicht der Steckendaten

Ofnnet das Fenster fiir die visuelle Ansicht der Motor/Leistungsdaten
Beendet den GPS LogAnalyzer Mavic

Zeigt den Geschwindigkeitsstatus der Animation an. Diese ist in 3 Stufen einstellbar
wobei Stufe 1 die genaueste Wiedergabe liefert.
Daten ausblenden |
Gibt den Anwender die Moglichkeit sensible Daten per Knopfdruck ein/aus zu
blenden. Dies ware zum Beispiel dann Sinnvoll wenn Hardcopys des Bildschirms an Fremde Personen
weitergereicht werden.

Davon betroffene Daten sind:

- Koordinaten wahrend des Fluges

- Koordinaten HomePoint

- Datenquelle

- Seriennummer des Smartphone/Tablet
- Flugdatum

- Flug Uhrzeit

- HomePoint Altitude



Handbuch | 2017

Schnellanalyse

Flihrt eine schnelle Analyse des kompletten Fluges anhand der Basiswerte durch.

Schnellanalyse

[ kriison i e 1 [ ————
i OO O S | e =
= weiteste Entfemung zum HF in Meter 232
Motordrehzahl (RFM) unter Limit NEIN
HHU _-- hochste emeichte Geschwindigket in km/h 6324
) Zelel] = 15 NEIN h:_:d'!stemﬁdste Motordrehzahl vome links 9347
Sparnung (V) ele2unterlimt 35 NEIN Rk R Sl e =
: V) [Zelle3] unter Limit 15 NEIN hdchste emeichte Motordrehzahl hinten links 9742
o COMGTRE M METS MU JUNEN| | Pochte crech Motordensa e et 922
Alkutemperatur (C ) kritisch =69 NEIN
\Wahrend des Fluges CSCausgefubt ~ NEIN Remote Controller IST
T | Bewegung Control Sticks Elevator (vorwarts ) 25
Warnungen Ist Bewegung Control Sticks Blevator ( rickwarts ) 21
S e 5 NEIN Bewegung Control Sticks Aileron (rechts ) 19
T NEIN Bewegung Contral Sticks Aleran (links ) 10
zu hohe Sinkgeschwindigkeit (m/s) 3 304 JA Bewegung Control Sticks Throttle ( steigen ) 15
Akkutemperatur ('C ) Wamung 15-24 24 JA Bewegung Control Sticks Throttle { sinken ) 37
Akkutemperatur {C ) Wamung G0-65 NEIN
Akkuspannung (V) urter Limit 10.5 NEIN Flugzeiten
Akkukapazitat {mAh) urter Limit NEIN [ sec  min
Zﬂiﬂmz v a.ffux:h 16 L reine Flugzeit 463 7.72
Magnetfeld groler/kleiner Limit 1300-1700 1705 JA Plugzet i :
. in Modus Hotpoint
IMU (Prozessor) Temperatur (C ) 2u 66-75 NEIN YT - f—
teilweize HomePoint Koordinaten nicht gesetzt NEIN st e 2 0
Fugzeit in Modus FollowMe 0 0
Flugzeit in Modus Sport o4 .89
BTN TR R | oo e i o o
Entfernung {m) Gber Limit 100 232 JA
Héhe {m) Cber Limit 100 NEIN
Kontakt zu RC verdoren NEIN
FlugModus HOTPOINT NEIN
FlugModus WAYPOINT NEIN
FlugModus FOLLOWME NEIN
FlugModus SFORT JA

OK

GPS LogAnalyzer Mavic sammelt alle Basisdaten des kompletten Fluges und fasst diese zusammen.
Mittels dieser Ansicht kann der User sofort ersehen wo Problem wahrend des Flug stattfanden.

Unterschieden wird hier zwischen Kritischen Problemen welche einen Defekt oder gar Absturz des
Kopters zur Folge haben kdonnte oder gar zur Folge hatte und Probleme welche zu einer Warnung
anhand der Werte rechtfertigen.

Zudem werden hier diverse Werte lber den gesamten Flug zusammengefasst welche erkennen
lassen wie viel Aktivitaten des Piloten vorlagen, welche Flugmodis geflogen wurden und welche
Zeiten in diesen einzelnen Modis geflogen wurden.

Auch wird hier das ermittelte Gesamtergebnis liber die hochste erreichte Geschwindigkeit, die
weiteste Entfernung des Kopters zum HomePoint und die héchste Flughdhe ermittelt und angezeigt.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Die Schnellanalyse kann folgendermalRen beauftragt werden.

1. Miittels Einstellungsdialog. Hier kann GPS LogAnalyser mittgeteilt werden das nach jedem
laden eines neuen Fluges sofort eine Schnellanalyse durchgefiihrt werden soll.
Das Ergebnis wird dann umgehend angezeigt.

2. Durch driicken des Toolbuttons S
3. Uber Menii

Die Schnellanalyse zeigt sowohl den aktuellen Problemwert als auch den eigentlichen Limitwert an.
Dieser Limitwert wurde entweder vom User im Einstellungsdialog festgelegt oder er resultiert aus
physikalischen Gegebenheiten.

Die ermittelten Zeit resultieren aus den aufaddieren aller erfassten Zeiten des Fluges.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Tiefenanalyse
Flihrt eine ausfuhrliche Analyse des kompletten Fluges durch und zeigt das Ergebnis anhand eines
Berichtes an.

Teifenanalyse

FLUGBERICHT

lich #F#FFddsssss

FoRrEREEREE
FoARRREE

Diese Analyse kann je nach Flugdauer und Aktionen einen ziemlich grof3en Bericht generieren.

Damit der User diesen in Ruhe durchschauen oder gar an Freunde weitergeben kann besteht
zusatzlich die Option diesen Bericht auf einen Drucker ausdrucken zu lassen.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Folgende Daten werden analysiert und wenn erforderlich im Bericht angezeigt.

- APP-Name und Hersteller
- APP Firmware Version
- Firmware Updatedatum
- Flugdatum
- Name der analysierten Flugdatendatei
- Seriennummer des Smartphone bzw. Tablet
- Anzahl der Datensatze
- Koptertyp
- Flugkennung (wird vom GPS LogAnalyzer generiert und dient als Priméarschlissel in der Datenbank)
- Startdaten-—
= Anzahl gefundener Satelliten
= Latitude und Longitude Koordinaten
= Akku Temperatur
= Akku Spannung
= Zellspannung Zelle 1
= Zellspannung Zelle 2
= Zellspannung Zelle 3
= Uhrzeit des Fluges
= |MU Temperatur
=  Magnetfeld (X),(Y),(2)
= RTH Hohe
=  Flug Modus
- Meldung wenn keine Koordinaten vorliegen
- Limit Uber/Unterschreitungen —
= Hohenlimit
= Entfernungslimit
= Akku Temperaturlimit (zu hoch oder zu niedrig)
= MU Temperaturlimit zu hoch
= Spannungsdifferenzen Limit
u Zellspannung (unter max. Zellspannung)
= Sinkgeschwindigkeitslimit
= Zu geringe Motordrehzahl oder Motorausfall
- Aktionen/Steuerungsbefehle
- Stickbewegungen
- Flugmodus
- Flug Ende —
= Uhrzeit
= Anzahl gefundener Satelliten
= Latutude und Longitude Koordinaten
= Akku Temperatur
= Akku Spannung
= Zellspannung Zelle 1
= Zellspannung Zelle 2
= Zellspannung Zelle 3
= |MU Temperatur
=  Magnetfeld (X),(Y),(2)
=  Flugmodus
= Maximale geflogene Hohe
=  Geschwindigkeit



= Maximale geflogene Entfernung zum HomePoint
=  Flugzeit
=  Flugstrecke
- maximal gefundene Satelliten
- maximale Entfernung zum HomePoint
- maximale Flughdhe
- maximale Geschweindigkeit
- geflogene Strecke in Meter in Modus P
- geflogene Strecke in Meter in Modus S
- geflogene Strecke in Meter in Modus FollowMe
- geflogene Strecke in Meter in Modus HotPoint
- geflogene Strecke in Meter in Modus GoHome
- geflogene Strecke in Meter in Modus WayPoint

Es ist durchaus moglich das verschiedene Eintrage mehrfach aufgelistet werden. Das hat aber in der
Regel seine Richtigkeit. SchlieRlich kann es ja im Flug vorkommen das der Pilot mehrfach ein Limit
Uberschreitet z.B. Flughéhe oder Entfernung zum HP .

Dieser generierte Bericht kann tiber den Butten ,,DRUCKEN” an den Standartdrucker gesendet
werden oder aber per PDFCreater als PDF gespeichert werden.

Anzeige Tiefenanalyse der Stickbewegungen des piloten
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Kartenansicht
Anzeigen der Flug Koordinaten auf einer Karte incl. Flugpfad

Flugkartenansicht

Karten + Ansicht ~ 204/23295 | - E | & |
BingHybridMap

Mittels dieser Ansicht hat der User die fantastische Moglichkeit seinen durchgefiihrten Flug noch
einmal anhand von Satellitenkarten verfolgen zu kénnen.

Hierbei ist die obere Kartenabgrenzung Richtung Norden gerichtet.

Da Uber die gesamte Flugdauer GPS Koordinaten in den Flugschreiber geschrieben wurde kann nun
der genaue Flugpfad so wie die Ausrichtung der Mavic detailiert wiedergegeben werden.

Hierzu stellt der GPS Analyzer eine Funktion zur Verfligung welche es erlaubt eine Animation des
Fluges auf der eingeblendeten Karte anzuzeigen.

Das Fluggerat/Mavic wird als Symbol auf der Kartenansicht den gezeichneten Flugpfad so
folgen wie es beim eigentlichen Flug auch geschehen ist. Zu erkennen sind auch die Drehungen in
den Himmelsrichtungen wahrend des Fluges sowie Flugphasen in der das Fluggerat seine Positionen
nur oder gar nicht verandert (Hovern)

Zu den eigentlichen Flugpfad fligt der GPS LogAnalyzer noch folgende Kartenmarker hinzu die
besondere Ereignissepunkte verdeutlichen.

1
—

i iiigrosste Entfernung zum HomePoint

\

hochste Flughdhe erreicht

'F*'

||
X

]
B
H

hochste Geschwindigkeit erreicht

GPS LogAnalyzer Mavic
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R @Landepunkt
- ‘Startpunkt

Zusatzlich zu den Markern werden einige wichtige Telemetrie Daten auf der Karte eingeblendet.
Eingeblendet werden:

- Watt

- Akku Spannung

- Spannung Zelle 1

- Spannung Zelle 2

- Spannung Zelle 3

- Flugstatus

- Latitude Koordinate

- Longitude Koordinate

- Anzahl Satelliten

- aktuelle Flugh6he

- aktuelle Geschwindigkeit
- Akku Temperatur

- aktuell geflogene Flugstrecke in Meter
- aktuelle Flugdauer

Diese Daten kdnnen farblich angepasst werden um sie besser sichtbar dazustellen

[fanen - micre - 2612/23295 y|@ | e~ awion - 2612/23295 .! p|wle {
Bing p BingHybridMap

HE%EIIE@ Eil

il
}

| e s 2612/23295

Um eine der Farbkombination auszuwdahlen gehen sie in das Flugkartenmeni auf den
Mentpunkt ,Ansicht“ = ,Daten” - Farbe und wahlen ihren Favoriten aus.

Bedenken sie bitte dann das sie dann Uber das Kartenmenii die ,Transparenz” ausschalten
und den Haken auf ,Solid“ setzen da sie ansonsten keine Anderung sehen werden.
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Kartenansicht Toolleiste
Hilfsmittel fir Kartenansicht

Toolleiste

Karten = Ansicht - 2612!23295 "']";'l zl : | il | > |

Sie kdnnen (iber die Toolleiste auf folgende Funktionen zugreifen.

- Auswahl verschiedener Kartenansichten
- Auswahl der Anzeigefarbe fiir die eingeblendeten Telemetriedaten

Neben den Menis wird zudem ein Zahlenwert angezeigt. Dieser Zahlenwert zeigt die aktuelle
Zeigerposition in den Flugdaten an. Der erste Wert gibt die aktuelle Position an, der zweite Wert die

letzte mogliche Position, also das Ende der Flugdaten.

Zur Steuerung der Animation werden folgen Button angezeigt:

- l-élrn Blendet ein Fadenkreuz ein/aus. Das Zentrum ist die mittige Position de Flugkdrbers

- z Automatischer Zoom ein/aus . Zoomt je nach Fluggeschwindigkeit in die Kartenansicht

- Startet die Fluganimation

- — | Pausiert die Animation, durch nochmaligen driicken wird die Animation fortgefiihrt

- ﬂ Stoppt die Fluganimation

Um die Fluganimation zu beschleunigen haben sie die Mdglichkeit dieses auf dem Haubtbildschirm
mittels diesem Button einzustellen. Neben dem eigentlichen Butten befindet sich ein kleiner
Pfeil. Klicken sie diesen an und es werden ihnen 4 Geschwindigkeitsstufen zur Auswahl angeboten.

- Analyse (1x) benutzen sie diese Geschwindigkeit bitte wenn sie wahrend der Animation alle
problematischen Werte angezeigt bekommen mochten

- Schnell (2x) spielt die Animation in 2facher Geschwindigkeit ab

- Schneller (5x) spielt die Animation in 5facher Geschwindigkeit ab

- Turbo (30x) spielt die Animation in 30facher Geschwindigkeit ab

-

Hinter diesem Button - verbirgt sich zudem eine Bereichs-Loop- Funktion

Ist dieser aktiviert/gedrickt dann werden unten neben dem Scrollbalken rechts und links jeweils ein
weiterer Button angezeigt. Hier kénnen sie nun mittels der Scrollleiste die Startposition und die
Endposition festlegen indem sie den jeweiligen Button bei der gewlinschten Position driicken. Die
Position wird daraufhin auf dem Button angezeigt. Klicken sie nun auf Fluganimation starten und die
Animation wird den so festgelegten Bereich in einer Unendlichschleife abspielen. Der so bestimmte
Bereich bleibt erhalten solange keine neuen Flugdaten geladen werden.

GPS LogAnalyzer Mavic
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GPS LogAnalyzer erlaubt es zudem jederzeit die Karte zu wechseln wobei (iber der eigentlichen Karte
der gerade aktuelle Kartenname angezeigt wird.

Eaten = Bnscrt - 2612/23295 W »|o|E Keten + dnsent - 2612/23295 | Plwle
- Mop
L 29 rw'e@lﬂ
SPORT SPORT e q
wa Watr |
75.251 75.251 =
svghots 5 gts
o 12.152
3995
Vok2 %
3983
o1 ,
403 W
i mps o aetiogt | Spoed e
s 18 6.1 20,5 18 6.1 20,5 320 59026 01:07
P —— — AN e thoi——"" Reutlingen

Kt . it - »|w|@ Koten - oot~ 2612423295
ovi

P
H

Eiﬁiﬁﬂﬁﬂlﬁi‘

A el ﬁl-- HEE | e ﬁﬁl-%%

Mittels Mausrad kann in die Karte rein und rausgezoomt werden.

Wird die rechte Maustaste Uber die Karte gedriickt und gehalten so hat der User die Moéglichkeit die
Kartenansicht zu verschieben. Die Verschiebung bleibt jedoch nur solange erhalten bis die Animation
wieder gestartet wird oder aber der Scrollbalken eine Datenposition zum Anfahren bestimmt.

Diese Funktion dient in erster Line dazu Orientierungspunkte innerhalb der Karte zu finden.

Die Kartenansicht kann wenn sie wollen immer gedffnet bleiben und muss nicht zwingend
geschlossen werden wenn sie andere Aktionen durchfiihren mochten.

Und hier die einzelnen Kartentypen: STANDART KARTE

Bing Satelliten MAP (ALT+F1)  Bing MAP (ALT+F2)  Bing Hyprid MAP (ALT+F3)
ArcGIS World Topo  (ALT+F4) ArcGis Steet MAP (ALT+F5)  OpenStreetMap  (ALT+F6)
Ovi MAP (ALT+F7)  Ovi Satellite MAP  (ALT+F8)  Ovi Hypride MAP (ALT+F9)

Ovi Terrain MAP (ALT+F10) OpenCycle MAP  (ALT+F11) Yander MAP (ALT+F12)
WikiMapiaMap (ALT+F13)

Hinweis

Fiir die Darstellung der einzelnen Karten ist eine Internetverbindung notwendig da diese Karten
direkt vom jeweiligen Karten-Provider geladen werden.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Controller
Zeigt die Stick-Aktivitdten des Piloten am RC-Controller

Diese Ansicht zeigt die aktuellen Steuerungsbefehle welche vom Piloten wahrend des Fluges am RC-
Controller getatigt wurden.

Bitte bedenken sie das nicht die vom Kopter im autonomen Flug durchgefiihrten Steuerbefehle
angezeigt werden. Auch werden nicht die Steuerbefehle des Kopters beim halten der Position
angezeigt da ich denke das dies fiir eine Problemerkennung nicht notwendig scheint.

Sie k6nnen mir jedoch gerne ihre Meinung zu diesem Thema iiber mein Kontaktformular oder im
Forum mitteilen. Wenn es mich dann (iberzeugt bin ich gerne bereit diese Funktion nachtréglich im
Programm zu integrieren.

Anhand der Balkenanzeige links und rechts neben der RC Controlleransicht ist ersichtlich mit wie viel
Druck der Controllerstick in die entsprechende Richtung gedriickt wurde.

Welcher Stick aktuell betéatigt wird ist zusatzlich anhand der Pfeile auf dem Controller zu ersehen.

Die Darstellung des Controller-Mode wurde dabei von mir auf MODE 1 gesetzt. Dies muss jedoch
nicht zwingend mit der tatsachlichen Controller-Mode Einstellung tibereinstimmen.

NICK PITCH
Throftle Elevator
steigen vorwarts
| I
| I
Drehe links I Drehe rechts seitlich links I seitlich rechts
Yow -- Aiileron Aileron
Rudder | Roll | Roll
| |
Sinken rackwarts
Throttle Elevator
Nick Pitch
GPS LogAnalyzer Mavic
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Zusatzlich zu den Aktivitaten werden auf der Controller-Ansicht die aktuelle Flughdhe sowie
der Verbindungsstatus der RC zum Kopter angezeigt.

Im unteren Teil der Controller-Ansicht werden die folgenden Zustdnde visuell angezeigt:
- Controller-Status ein/ausgeschaltet
- Flug-Status am Boden/in der Luft
- Flug-Modus RTH
- Auto entspricht den autonomen Flug

Bei einem Verbindungsabbruch wird zusatzlich ein Hinweis in der Controlleransicht
eingeblendet.

Funkkontakt
verloren

GPS LogAnalyzer Mavic
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Antrieb
Motor und Leistung

Dynamic M )
y Drehzahl (RPM) Spannung (V)

otor _
0 0 124 121
0 E 5 0
Pulse Position Pulse Width
Modulation Madulation

1142 1147 75 74
6

Control ModeSwitch i :
1144 1143 7

Control:Aileron || -10000
Control:Elevater | -10000
Control Throttle || -10000
ControlRudder || 10000

1€
|

&

K

Sl

I

Dynamic, hier werden anhand der Motordrehzahlen ermittelt welche Krafte in welche Richtung auf
dem Kopter einwirken und somit die Flugrichtung bestimmen.

Die Motordrehzahlen werden nicht nur vom Piloten wahrend des Fluges Uber die Stick-Aktionen
bestimmt sondern diese Drehzahlen werden auch von der Kopter-Elektronik beeinflusst. GPS
Analyzer zeigt die sich daraus ergebende Kraftauswirkung.

Flugmodus Schalter (control.ModeSwitch)

Zeigt welche Einstellung der Flugmodus Schalter zum aktuellen Zeitpunkt und an der aktuellen
Koordinate hatte.

P entspricht den Positionsbestimmungs- Modus

S entspricht den Sport- Modus

Darunter befindet sich eine Anzeige welche die Aktion der RC-Sticks wiedergibt.

Die vier Ansichten links der Dynamic-Anzeige geben fogende Informationen zu den 4 Motoren
wieder:

- Motordrehzahl

- anliegende Spannung

- Pulse Position Modulation
- Pulse Width Modulation

GPS LogAnalyzer Mavic
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Strecken
Zeigt die Kopter-Position anhand einer visuellen Darstellung an

100 150 200

Fiir die Darstellung der Hohe und der Entfernung habe ich ganz bewusst lediglich eine Skalierung in
der Hohendarstellung bis 180 Meter und einer Entfernung bis 450 Meter programmiert.

Da die aktuelle Gesetzeslage eine max. Aufstiegshohe von 100 Meter erlaubt und eine
Flugentfernung auf Sichtweite geregelt wurde wiirde eine hohere Skalierungen keinen Sinn machen.

Die Darstellungen der Windrader und des 2 Hauses(2stockig) entspricht den realen Verhaltnissen.
Desweiteren werden hier folgende Wert angezeigt.

- aktuelle Hohe
- aktuelle GPS Hohe
- aktuelle Barometer Hohe
- die zum aktuellen Zeitpunkt abgeflogene Strecke
- die aktuelle Entfernung zum HomePoint
(dieser liegt in der Grafik an den Schnittpunkt der X/Y-Achse der Skaliereung)
- Marker fiir die max. zulassige Aufstiegshohe (aktuelle Gesetzeslage April 2017)
- GoHome Hohe. (entspricht die RTH-Hohe welche in der APP festgelegt wurde)

Das Fenster kann getffnet bleiben wenn der Anwender andere Aktionen durchfiihrt.

GPS LogAnalyzer Mavic

Tutorial/Handbuch erstellt von Dieter Teichert, alle Rechte vorbehalten, Copyright 2017 Seite 18



Handbuch | 2017

Energie
Zeige alle Energiewerte visuell an.

0 20 40 &0 80 100

batteryTemp(C) 31.0

m vor1 3757 [N
= voltSpread 0O
vonz 3757 [
I -
mvors 3752 [
I ..

E=3

Alle Energie-Werte werden in Volt bzw in Grad Celsius angezeigt.

Hier werden die Akkuwerte angezeigt welche von der Akku-Elektronik fiir das berechnen der
Steueriibernahme Verwendung findet.

Da es sich bei den verwendeten Akkus in der Mavic um sogenannte intelligente Akkus handelt wird

die aktuelle Akku-Kapazitdt kontinuierlich von der Elektronik ermittelt so das folgende Warnhinweise
oder Aktionen ausgelost werden.

- Warnung wenn Akkuspannung sehr gering

- Warnung wenn Akkuspannung einen Wert erreicht hat der ein zuverlassiges zuriick fliegen
sichert

- ermittelte Akku-Restkapazitat fiir den autonomen Riickflug , Return to Home (RTH)

- ermittelte Akku-Restkapazitat fiir autonome Sofort-Landung

Eine Anmerkung zu Wert ,Volt Spread”. Hierbei handelt es sich um die Spannungsdifferenz zwischen
den 3 Zellen des Akkus. Wenn hier ein Unterschied von mehr als 0,16V Uber eine Zeitdauer von
1.5sek auftreten sollte so kann davon ausgegangen werden das das Akku defekt ist . In diesem Fall
sollte das Akku nicht mehr verwendet werden.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Diagramme

Dient zum Anzeigen der Flugdaten anhand einer Zeitschiene.

w Alle Energie-Diagramme konnen einzeln oder als Gruppe geoéffnet werden

ENERGIE DIAGRAMME

Zellspannungsunterschied zw. Zellen

— Spread — Wamung — Kiitsch |

Spannung (V)

01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit (mm:ss )

— waTT
250
200 )
® f .
g 100 m r“l L ""‘hr""‘l' I'H|¢ s w[ " k’fhlll*‘ w\.’ I
S |

01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit (mm:ss )

Akku Spannungen

— Akku —— Zelle1 —— Zelle2 —— Zelle3 —— Wamung Akku —— Warnung Zellen |

01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit (mm:ss )

GPS LogAnalyzer Mavic
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Alle Antriebs-Diagramme koénnen einzeln oder als Gruppe gedéffnet werden

ANTRIEB DIAGRAMME

B

]

Drehzshi (RPM) 55

=]

0315 06:02 08:50
Zeit (mm:ss )

Motor VR

d

Drehzah ( RPM )

=]

1

Drehzahit RPM )

=]
2 13

Drehzahi (RPH )

0315 06:02 08:50
Zeit (mm:ss )
3
e Motor HL e Motor VR
— Motordrehzahl — Motordrehzah
ST 10000
9000 9000 |
- Ei P I i
Z 2w M i il - | Tl ol P -
e TR B e W
= 5000 1 I M = 5000 RAL | T I
o 4000- «© 4000
= ! 111 | ! = | I I ‘
5 300 H 5 200 |
S I 5 a0
1000 s
01:03 03:15 06:02 08:50 14:26 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit ( mmiss ) Zeit (mm:ss )
L
Motor HR = Motor VL
— Mctordrehzahl — Motordrehzahl
10000 T
9000- 9000 |
I = B \
E 7000- E 7000 | | + MA
6000 R
= 5000 = 5000 Ll
S om0 ] S a0 1 [
5 a0 5 a0 | I I luf
O 2000- [ & 2000
1000 (19
01:03 03:15 06:02 08:50 14:26 06:02 08:50 11:38 1426
Zeit (mm:ss ) Zeit (mm:ss )
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Geschwindigkeits-Diagramm

Speed up/down
4
, 1 m n | .
- I L.
= hla "} L
: o2 /
2
-4
-5
01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit{ mm:ss )
Speed Eath (rechts/links)
15
10 |
E B ru
A E——T My =N
~ oy
_5 ‘-
-10
01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit ( mm:ss }
Speed North (vorwarts/rickwarts)
20
15
2 10
- =
g, o1 r_J
L, LI
5
-10
01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit{ mm:ss }

GPS LogAnalyzer Mavic

Tutorial/Handbuch erstellt von Dieter Teichert, alle Rechte vorbehalten , Copyright 2017

Seite 22



Handbuch | 2017

© Alle Steuerung-Diagramme konnen einzeln oder als Gruppe geoffnet werden

Steuerung DIAGRAMME

Eb

Aleron (Querr,
e
I

-15000
01:03 03:15 06:02 alsso 11:38 14:26
Zeit ( mm:ss )
— Elevator
15000
£
=) 5000 i e i o
£  -so00 | -i= =S | ! ! ! !
= I | t
= 15000 !
01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
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—— Rudder
15000
2 1
2 5000 B
“  -1so00
01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit { mm:ss }
= Throttle
15000
g i I 1 T |
= 5000 E - — | - -:H 1
z -5000 E 1 a 1 t HEEE i
E SEEESRH
01:03 06:02 08:50 11:38 14:26
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—— Roll
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30
=20
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& o
=3 -10

20

-30

-40

01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
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—— Pitch

40

30
- 20
=
= e
= o
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= 20

-30

40 ==

01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit { mm:ss )
— Yaw

i3
5
2
=
=
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Zeit ( mm:ss )

GPS LogAnalyzer Mavic

Tutorial/Handbuch erstellt von Dieter Teichert, alle Rechte vorbehalten, Copyright 2017 Seite 23



Handbuch | 2017

____ Alle Strecken-Diagramme kénnen einzeln oder als Gruppe geé6ffnet werden

STRECKEN DIAGRAMME

R Flughohe
— [l || N Panie e Elche ||—rrmma| ohne AE ||—maxvurﬁpril 2017 ||— GoToHome |
350
‘= 300
w250
q 7 Y
2 200 | -
o ] \
@ 150 7 N =
o { 3 A
5 100 7 T =i
< 50 | i NV
g [\ ot \J A
= 0 =i =2
50
01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit (mmss )
EPS Armbyrer MAC
0017 D Teatwrt Entfernung
—— Entfernung || User bestimmte max. Entf. |

Distance to HP

01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
Zeit ( mmss )
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Alle Sonstige-Diagramme konnen einzeln oder als Gruppe gedffnet werden

3

SONSTIGE DIAGRAMME

IMU Temperatur

— ||— "—Kriiisch |

Temperaturin{ °C )
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885883
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=
=

=

01:03 03:15 06:02 08:50 11:38 14:26
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Satelliten
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Konvert KML-Format
Wandelt die in CSV-Format vorliegenden Flugdaten in ein Format um welches Google Earth versteht

Datei | Werlzeuge | Animation  Karten  Extras  Analyse
| Flugdaten in KLM konvertieren |
Fgﬂ%daten in GPX konvertieren

und anzeigen kann.

[  User-Daten manuell einpflegen

3824170113
847006

R
R
17

Die konvertierten Daten-Files werden in das von ihnen voreingestellte Verzeichnis gespeichert.

Das konvertieren in dieses KML-Format geht recht ziigig von statten.

Konvert GPX-Format
Wandelt die in CSV-Format vorliegenden Flugdaten in ein Format um welches von fast allen
Navigationsgeraten verstanden und anzeigen werden kann.

Werkzeuge | Animation  Karten  Extras  Analyse  Archiv
Flugdaten in KLM konvertieren
Flugdaten in GPX kenvertieren

- B LFser-ﬂJ'ﬁ[en rmanuell einpflegen

3824170119

847 006
HHHHHH
HEHHH
17

Je nach Umfang der Flugdaten kann dieser Vorgang schon 2-3 Minuten andauern.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Fluglage

Blendet ein Fenster ein welches sie frei auf dem Bildschirm positionieren kénnen. Diese Ansicht zeigt
einen Kopter gesehen von OBEN (Draufsicht). Anhand dieser Ansicht kdnnen sie die Richtung
erkennen in der die Nase des Fluggerates zeigt.

N = N =

T
X
u Zeigt die aktuelle Himmelsrichtung des Kopters an. Dabei gilt die Nase des Fluggerates als
(

vorne. (Makierung am Kopter)

Rechts/Links || Rechts/Links || Rechts./Links ]

£

Zeigt die aktuelle Schraglage beim seitlichen Flugmandéver an.

Speed km/h 4 Speed km/h 4 Speed km/h 4
. - 4 4
-i., ! : \ !
4> 312 54 6 00,1

Zeigt die aktuelle Fluglage beim vorwarts Flug an

*;’ Befindet sich der Mauszeiger liber dieses Fenster so wird dieses Symbol angezeigt. SchlieRen
lasst sich das Fenster durch Klicken auf das gelbe kleine Rechteck in der oberen rechten Ecke.
Verschieben l3sst sich das Fenster durch Klicken und Halten auf einem Bereich des Fensters und
verschieben auf die gewiinschte Position.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Manuelle Dateneingabe

Seit GPS LogAnalyzer Mavic V1.1.0 besitzt diese Software eine integrierte Datenbank-Funktion.

Diese Funktion basiert auf zwei Modulen.

- Manuelle Dateneingabe
- Datenbankansicht

automatisch emmittelte Daten

max. Sats |15—
max. Entfemung IF
max. Héhe IT
max. Geschwindighkeit Fﬂl}_-
ges. Fugstrecke IT
ges. Flugdauer IW

Startkoordinate Longitude
Startkoordinate Latitude:
beinhaltet FollowMe Mode
beinhaltet HotPoint Mode:
beinhattet GoHome Mode
beinhaltet WayPoint Mode
APP Firmware [01.02.0°
Motor Problem VL [
Motor Problem VR |
Motor Problem HL [
Motor Problem HR [
Alcku Temperaturproblem r—
IMU Temperatunproblem I_
RC Signal veroren I_

Karte

|L"- DJI FLUGDATEN\MAPS 2017040323295 PG

1] 1

@
=

0

Logdatei
IL.'-.DJI Flugdaten ' Diet\FLY084.csv

Ausblenden

Info Neue Datenin DB schreiben

Flugort

“AE vorhanden :

AENr. :

*“Aufstiegsgrund :
Wetter :
Kopterkennung/SNr. :
Pilot :

Vomame :

Nachname :

Wohnort :

LogAnalyzer Version :
“DatCon Version :

Migter Personalausweis-Nr :
Mieter Yomame :

Mieter Nachname :
Mieter Wohnart :
Besonderheiten
*Handlungen/Probleme :

Flugkennung :

MAP -

wurde nicht bendtigt _v_l
Freizeit und Hobby ;]
[ =]

1100

Flug Datum : l 04.03.2017

245 Fiug Uhrzet : | 15:2154
Kein Mieter
Kein Mieter
Kein Mieter
Kein Mieter
|
IKeine Probleme L.l

[2017040323295

HulEKanel

Bemerkungstext

Neue Daten in DB schreiben

Die manuelle Dateneingabe ermdoglicht den User, Daten in die Datenbank zu speichern, welche

unabhangig zu den Flugdaten festgelegt werden kdnnen. Diese manuellen Daten werden dann vom

Analyzer mit den Flugdaten verkniipft und in die Datenbank geschrieben. Folgende Daten kdnnen

vom User eingegeben werden:

- Der Flugort (Name in Klartext)
- AEvorhanden (Ja/Nein)
- AE-Nr.

- Aufstiegsgrund (z.B. Freizeit/Hobby, Vermietung,Kommerzial usw.)

- Wetter
- Kopter-Kennung/SerienNr.

- Pilot (der Vor/Nachname des Piloten der den Kopter steuert, muss ja nicht gleich der Besitzer oder Mieter sein)

- Besitzer Vorname

- Besitzer Nachname

- Besitzer Wohnort

- Mieter Personalausweis
- Mieter Vorname

- Mieter Nachname

GPS LogAnalyzer Mavic
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- Mieter Wohnort

- Besonderheiten

- Handlung/Probleme (z.B. Geschwindigkeitstest, Propellertest, WayPoint abfliegen usw.)

- Flugkennung (wird von Analyzer generiert zur eindeutigen Identifizierung des Datensatzes)

- MAP (Eine Hardkopie der Karte am Flugort incl. Flugpfad)

- Bemerkungstext (frei Verfiigbar fiir alle anderen Informationen welche sie mit diesem Flug verbinden

mochten.)
Alle anderen Felder werden automatisch vom Analyzer anhand der Flugdaten ausgefiillt.
Hinweis: Es ist nicht zwingend notwendig die einzelnen Felder mit Daten zu fillen

Um bei der manuellen Dateneingabe dem Bildfeld ein Kartenbild des aktuellen Fluges zuzuordnen
gehen sie folgendermalien vor : Wenn sie auf den Button ,,Hole Karte” klicken 6ffnet LogAnalyzer
das Kartenfenster und mach davon eine Kopie. Entspricht diese Bild nicht ihrer Vorstellung so
bewegen sie den Scrollbalken auf dem Hauptbildschirm so lange bis sie einen geeigneten
Kartenausschnitt ermittelt haben. Durch nochmaliges anklicken des ,,Hole Karte” Buttons wird das
vorherige Bild verworfen und das neue Bild eingefiigt.

Bisher wurden noch keine Daten in die Datenbank gespeichert. Dies geschied erst wenn sie den
Button , Neue Daten in DB schreiben” aktivieren.

Hinweis: Das so festgelegte Kartenbild wird nicht in die Datenbank gespeichert. Lediglich der
Speicherpfad und der Kartenname werden in die Datenbank geschrieben. Der Kartenname wird wie
bereits vorher erwahnt mithilfe der vom Analyzer generierten Flugkennung festgelegt. Der
Speicherort zum speichern der Karte wird unter Programmeinstellungen von User festgelegt.

Analyzer unterbindet ein schreiben von doppelten und bereits in der Datenbank befindlichen
Flugdaten. Es wird in diesem Fall eine entsprechende Fehlermeldung ausgegeben.

Tip. Sie kdnnen das Kartenfenster je nach belieben vergroRern oder verkleinern.



Handbuch | 2017

Die Datenbank
Dient zum anzeigen, bearbeiten und suchen innerhalb der Datenbank

: . = s o
4 2 von4 (| Suchen in Feldfilter ist AUS = X W e B

s e ||l |Fo||owME HotPoint | GoHome | WayPaint

Distance| Hoehe | Speed | Sais

15012017 |1510:29 | Weisweler 471 Peter Mustermann 08 14 |2 19 Nein Nein Nein Nein
» 04032017 152154 |Jiich 1240 2165 Frank Frei 24 124 |s4 19 Nein A Nein Nein
04032017 [145520 | Wahhheim 08:16 1339 Holger Freiname 28 ™ |e4 19 Nein Nein Nein Nein
10032017 | 12024 | Keine Daten vorhanden [07:43 [1072 unbekant 2 |1 e 15 Nein Nein Nein Nein

[

- [5B4566545415

3 [Ausgeliensn Flug Strecke:
- [sannig mt leiter Prise %
,:.-‘ 56622 = L 1

*Vorname: |Dieter =_
*Nachname: |Teichert

*Wohnort: |Eschweier
*Mieter Pers Ausweis: |Ksin Mietsr

*Mieter Vorname: |Ksin Mister |.5-' Problem MHL: [Nein

MHachname: |Kein Mister / p.ﬁ*m“ Nein
*Bemerkung:

*Mieter Wohnort: (Kzin Mister Keae Baneiaunqen Ifglyg{'lmm.lkh: Nein

Nein

*Besonderheit: Keine Besonderhsiten Problem Temp IMU:

* Diese Felder sind editierbar

AVIC PRO

“MAPs Bildpfad: L \DJI FLUGDATEN\MAPS 2017040323235 PNG u&’w S

*Logpfad: |L ADJI Flugdaten®\Diet\FLY084 cav Alle Rechte vorbehalten

*Probleme/Handlung: |Einzelbilder fotografiet

Die Toolbar
42 vond b M Suchen in FeldfiteristAUS | 2= X I R 3
i 4 2 von 4 [ |

Blattern/Navigieren durch die Datenbank

Suchen in Feldfilter ist AUS

Suchfunktion innerhalb der Datenbank

Geben sie hier den gewlinschten Suchtext ein. Bereits bei der Eingabe des Suchtextes wird mit der
Suche begonnen und die gefundenen Ergebnise in der Liste angezeigt. Detailierte Anzeige der Daten
werden nach selektieren eines Listeneintrags unterhalb der Liste ausgegeben.

Neben dem Suchfeld befindet sich ein Schriftzug (z.B. Flugort oder Nachname) welcher anzeigt das der
Suchtext gefiltert wird. Das heifSt das je nach setzen des Filters entweder in allen Feldern nach dem
Suchtext gesucht wird oder aber nur innerhalb eines speziellen Feldes gesucht wird.

Der Filter ist ausgeschaltet wenn hier der Text ,,in Feldfilter ist AUS“ zu sehen ist.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Hinweis: Alle Felder welche im Beschreibungstext ein * voran steht (z.b. *Vorname) kénnen
nachtraglich und jederzeit bearbeitet werden. Bitte unbedingt darauf achten das sie nach der
Anderung eines bereits bestehenden Datensatzes diese Anderung der Datenbank mitzuteilen indem

sie den Butten betatigen.

Wurde ein Datensatz bearbeitet und diese Anderung nicht mit dem Button bestatigt wird
dieser Datensatz nach dem schlieRen des Datenbankfensters verworfen.

"
=
Aktualisiert und baut die Datenliste neu auf
P,
Loscht den aktuell in der Datenliste selektierten Datensatz aus der Datenbank
L
Das Loschen wird jedoch erst nach dem betatigen des Button abgeschlossen ansonsten wird

das Loschen beim schlieBRen des Datenbankfensters verworfen.

Speichert jegliche Anderung an einen bestehenden und bearbeiteten Datensatz

Suchfeldfilter

GBS ., Legt den Suchfilter fest.

AE-Nr 1

Ze::w Ein Klick auf eines der Felder bewirkt das Einschalten des entsprechenden
Pilot

Eesitzer-Vorname Fe|dfl|terS.

Besitzer-Machname

Besitzer-Wohnort Wurde ein Feld festgelegt dann werden bei der Durchsuchung der

Mieter-Ausweis

Datenbank nur diese Felder beriicksichtigt.

Mieter-Vorname

Mieter-Nachname

Micter-Wohnort Bei einem Doppelklick auf einer der Feldfilter kann hier ein Suchtext freier
Besonderheit Wahl hinterlegt werden. Bei nachsten Klick und auswahlen des
EEEEEEEEN entsprechenden Filter wird sofort innerhalb dieses Filters nach dem

e festgelegt Suchtext gesucht und die Ergebnisse in der Datenliste angezeigt.

T 1

T Wurde nach einem Doppelklick ein leerer Eintrag festgelegt wird diese
HotPoint Mode Funktion wieder deaktiviert. (Daran zu erkennen das wieder der Originaltext im Feld
WayPoint Mode steht.)

GoHomeMode

Proble Signal

Pr Iy

Problermn MHR

AHL

Problem Akku Temp
Problem IMU Temp

GPS LogAnalyzer Mavic
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Programmeinstellungen

L:\DJI FLUGDATENDIET
L:A\DJI FLUGDATENWMAPS:
L:\DJI FLUGDATENVG PX_KMLY

1
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LOG-Pfad: Der hier hinterlegte Pfad teilt GPS LogAnalyzer mit wo die Flugdaten gespeichert sind.
MAPs-Pfad : Hier werden die von GPS LogAnalyzer generierten MAP-Bilder abgelegt

KML/GPX Pfad : Hier werden die von GPS LogAnalyzer generierten KML und GPX Dateien abgelegt

CAWINDOWS DING WAV

Warntonausgabe bei erkannten Problemen

Wird bei wahrend des abspielen einer Fluganimation ein Problematischer Wert erkannt wird ein
zusatzlicher Warnton ausgegeben. Dies natirlich nur wenn diese Funktion aktiviert wurde. Der
auszugebenden Ton kann vom User selbst bestimmt werden. Einzige Voraussetzung ist das dieser
Ton im WAV-Format vorliegt.

Der Ton kann jederzeit Gber den Button auf der Toolleiste des Haubtfensters ein/ausgeschaltet
werden. Dies ist aber abhangig davon ob die Funktion in den Einstellungen aktiviert wurde.
Ansonsten ist die Anwahl des Button nicht méglich.

Wenn aktiviert wird nach dem einladen der Flugdaten sofort eine Schnellanalyse durchgefiihrt und
das Ergebis angezeigt.

GPS LogAnalyzer Mavic
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I Fugdaten auf Existenz in Datenbank (berprifen

Wenn aktiviert wird, nach dem Laden der Flugdaten, in der Statusleiste eine entsprechende
Meldung (iber die Existenz dieser Flugdaten in der Datenbank angezeigt.

Wurden die Daten bereits in die Datenbank geschrieben so wird hier die Meldung ,vorhanden”
angezeigt.

Wurden die Daten jedoch noch nicht in die Datenbank geschrieben so wird die Meldung ,Offen” in
der Statusleiste angezeigt

r Diagrammansichten Transparents emmoglichen (Tasten 1-5)
Wenn diese Funktion aktiviert wurde dann haben sie die Moglichkeit zwei Diagrammfenster Gber
einander zu legen.

Motor HL Motor VL
— Motordrehzahl — Motordrehzahl
000 10000
w0 I ) o [ [ [
I il Ty . soo0 | If | A II
Z o0 i y " - " Z  7o00] | . M, : I ’
¥ 6000 , " [
f } B [l ‘ Nl H ~
= G [N - HEEIA ! |
£ a0 [l ' 0 I - 1 [ | T ’ I
@ T T T 0
S o I o o
000 1000
00:47 0154 0301 0408 0515 0622 0729 0836 09:43 1050 1157 00:47 0154 0301 0408 0515 0622 0729 0836 0943 1050 1157
Zeit (mmiss ) Zeit (mm:ss )

Und das oberste Fenster ein Transparenz mittels der Tasten 1-5 zu geben
BB Antrieb ¥l - | % ‘

Motor HL |

— Motordrehzahl

Orehzahl ({ RPM )

0047 0154 0301 408 0515 0622 0729 0836 0943 1060 1157
Zeit (mmss )

Dadurch ist es moglich beide Kurven in einen direkte Vergleich zu sehen.

GPS LogAnalyzer Mavic
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Wird diese Funktion aktiviert dann wird bei jedem Start des GPS LogAnalyzer versucht zu ermitteln

ob eine neue Version des Programms auf dem Server vorliegt.
Hinweis : Hierzu ist eine Internetverbindung notwendig.

Hier kbnnen sie, je nach Geschmack, eines der beiden Flugkdrber-Symbole bestimmen die den Flug
der Mavic entlang des Flugpfades durchfihrt.

Wabhlen sie ,durch setzen eines Haken, welche Marker auf der Satellitenkarte angezeigt werden
sollen wenn ein derartiges Problem oder Info in den Flugdaten vorliegen sollte.

Hier werden die Limit-Werte fiir das Erkennen von
Problemdaten festgelegt. Die von mir
vorgegebenen Limits beruhen auf Erfahrungswerten
vieler User oder den Angaben des Handbuchs.

Es wird empfohlen diese Werte nicht zu andern
wenn sie nicht Gber das notwendige
Hintergrundwissen verfiigen um hier sinnvolle
Werte einzugeben.

[ 08
[ %
[ 35 |
[ &
| &
[ 0
EC
5]
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Sonstiges

Auf Update prifen M
g

Feedback senden

Lizenzvereinbarung

Info Gber GPS LocAnalyzer Mavic
0.023245906

Schaut auf dem Server nach ob sich dort eine neue Version des GPS Loganalyzer befindet

Feedback senden : Offnet meine HomPage —Kontaktseite um mir Riickinfos, Probleme mit der
Software oder Ideen fiir Erweiterungen mitzuteilen.

Lizenzvereinbarung : Offnet ein Fenster mit den giiltigen Lizenzvereinbarungen.

Info : Offnet ein Fenster mit einigen Informationen zu m GPS LogAnalyzer

GPS LogAnalyzer Mavic
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HOTKEYS

STRG +L Laden neuer Flugdaten

STRG+C Beendet den GPS LogAnalyzer Mavic

STRG+R Startet die Fluganimation

STRG+P Pausiert die Fluganimation

STRG+S Stoppt die Fluganimation

STRG+E Energie- Diagrammauswahl

STRG+M Motor- Diagrammauswahl

STRG+S Geschwindigkeit- Diagrammauswahl

STRG+T Steuerung- Diagrammauswahl

STRG+K Strecken- Diagrammauswahl

F2 Offnet das Kartenfenster mit Ansicht des Flugpfades
F3 Offnet das Fenster Controller/RC

F4 Offnet das Fenster Akku

F5 Offnet das Fenster Antrieb

F6 Offnet das Fenster Hohe/Entfernung

F7 Offnet das Fenster zum Erkennen der Flugrichtung
F8 Offnet das Fenster zum Erkennen der seitlichen Fluglage
F9 Offnet das Fenster zum Erkennen der vor/riickwirts Fluglage
F10 Programmeinstellungen

F11 Offnet das Datenbankfenster

GPS LogAnalyzer Mavic
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